DIKKAT

» Gug verilmis durumdayken asla kablolari degistirmeyin veya kablo uglarini baglamayin
veya baglantilarini sékmeyin.Aksi takdirde elektrik carpmasi tehlikesi s6z konusu

olacaktir.

8.1 Koruma ve kontrol fonksiyonlari

invertér calismazsa dijital operatdriin (izerinde yer alan ariza gdstergesi LED’i yanacaktir
ve LED dijital ekran gecerli ariza kodunu gergek zamanl olarak gorinttleyecektir.

invertér toplamda 65 ariza koduna sahiptir. Ariza kodlarina denk gelen ariza
sebepleri ve bunlara karsi alinabilecek karsit tedbirler icin Tablo 8.1 Ariza Listesi'ne
bakiniz.

Tablo 8.1 Hata Listesi

Hata Kodlar1 Listesi

Ariza | Ariza ekrani Olasi1 Sebepler Karsit Tedbirler
kodu
1 haberlesme keypad kablolar1 yerinden ¢ikmis inverteri kapatip aciniz
olabilir
2 haberlesme keypad kablolar1 yerinden ¢ikmis inverteri kapatip aciniz
olabilir
3 haberlesme keypad kablolar1 yerinden ¢ikmis inverteri kapatip aciniz
olabilir
20 Modiil agir1 akim | DC terminal voltaji ¢ok yliksek Sebeke giiciinii kontrol edin, ve asir1
korumasi yiikleme veya hizla durmaya sebep
olacak gii¢ tilkketmeyen frenleme
olup olmadigini kontrol edin.

Yan birim kisa devre yapmis motorun baglanti kablolarini kontrol
ediniz ve uygun bir topraklama
baglayiniz

Cikista faz kaybi var motor baglant1 kablolarini kontrol
ediniz ve tekrar sikiniz

encoder arizasi encoderin hasarli olmadigini ve
kablolarin dogru baglandigini
kontrol edin

Donanimin kontag arizasi olabilir | Profesyonel personelden bakim
yapmalarini isteyin

Invertor’iin dahili takilabilir pargas1 | Profesyonel personelden bakim

gevsemis yapmalarini isteyin

21 ADC arizast Akim sensorii hasarli Profesyonel personelden bakim

yapmalarini isteyin

Akim ornekleme dongiisiinde sorun
var

Profesyonel personelden bakim
yapmalarini isteyin
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22 asir1 sicakl Ortam sicaklig1 ¢ok yiiksek Ortam sicakligini diisiiriin ve
arizasi havalandirmay1 ve 1s1 giderimini
tyilestirin
Hava kinali tikanmis Hava kanalindaki tozu, birikintileri
vb. temizleyin
Fanda sorun var Fanin gii¢c kablosunun saglam
oldugunu kontrol edin veya ayni
modelde fan ile degistirin
23 frenleme direnci | Frenleme birimi hasarli veya frenleme direncini uygun degerde
arizasi kapasitesi yetersiz takiniz
Harici frenleme direnci kisa devre Frenleme direncinin kablolarin
yapmis kontrol edin
24 Sigorta yanma Asirt akim sigortayr yakmis Sigorta dongiisiiniin iyi baglandigin
arizasi ve baglant1 noktasinin
gevsemedigini kontrol edin
25 Biiyiik torkta Giris giicii voltaji1 cok diistik Giris giicti kaynagini kontrol edin
cikis Motor kilitli veya yiik aniden Motorun kilitlenmesini onleyin ve
degismis yiikiin ani degisimini azaltin
encoder arizali encodernin hasarli olmadigini ve
kablolarin dogru oldugunu kontrol
edin
Cikista faz kaybi1 var Motorun ve ¢ikis baglantisinin
gevsemedigini kontrol edin.
26 Hiz sapmasi Hizlanma siiresi ¢cok kisa Hizlanma siiresini uzatin
Yiik cok agir Yiikii azaltin
Akim sinirlamasi ¢ok diisiik Akim sinir degerini uygun araliga
yiikseltin
(hizlanarak Giren gii¢c kaynag1 anormal Giren gii¢ kaynagim kontrol edin
27 calisirken) DC Motor yiiksek hizda doniisii Motor stop ettikten sonra tekrar
bara agir voltaj stirasinda tekrar hizlica baslhyor calismaya bashyor
korumasi
(yavaslayarak Ataletin yiik momenti degeri cok Uygun gii¢ tiiketimli frenleme
calisirken) DC | biiyiik ekipmani kullanin
bara asiri-voltaj Yavaglama siiresi ¢cok kisa Yavaglama siiresini uzatin
korumasi
Frenleme direnci degeri cok fazla Uygun frenleme direncini baglayin
ya da frenleme direnci bagh degil
(sabit hizda Giris giic kaynagi anormal Giren gii¢ kaynagim kontrol edin
calisirken) DC Ataletin yiik momenti degeri ¢cok Uygun gii¢ tiiketimli frenleme
bara agir1-voltaj biiyiik ekipmani kullanin
korumasi Frenleme direnci degeri cok fazla Uygun frenleme direncini baglayin
ya da frenleme direnci bagl degil
28 DC bara diisiik- Besleme voltaj1 ekipmani minimum | sebeke enerjisini kontrol edin
voltaji igletim voltajinin altinda

Ani gii¢ kesintisi meydana geliyor

Giren gii¢c kaynaginin voltaj
dalgalanmasi ¢ok fazla

Giren gii¢c kaynagini kontrol edin ve
ardindan giris voltaji normale
doniince tekrar baglatin

Gii¢ terminali gevsemis

Giris kablolarini kontrol edin
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Dahili anahtar giicii anormal

Profesyonel personelden bakim
yapmalarini isteyin

Ayni gii¢ kaynag sisteminde
yiiksek ilk ¢alistirma akimi yiikii
var

Gii¢ sistemini sartnameye uyacak
bicimde degistirin

29 Cikista faz kayb1 | Invertor ¢ikis tarafinin kablolamas: | Invertor ¢ikis tarafindaki kablolar
sorunlu, topraklamasi eksik veya kontrol edin. Eksik olan
kablosu kopuk topraklamay1 ve kopuk kabloyu
— - isletim uygulamalarina uygun
Cikis terminali gevsemis olarak diizeltin.
Motor giicii ¢ok diisiik, invertoriin | Invertér kapasitesini ya da motor
uygulanabilir maks. kapasitesinin kapasitesini ayarlayin
1/20’sinin altinda
Cikis iic-faz1 dengesiz Motorun kablolarinin diizgiin
oldugunu kontrol edin
Giicii kesin ve invertor ¢ikis tarafi
terminalinin DC tarafi terminali ile
ayn1 Ozelliklere sahip oldugunu
kontrol edin
Motorda diisiik Sebeke voltaji1 cok diisiik sebeke enerjisini kontrol edin
30 hizdayken asirt — —
akim var Motor parametre ayarlar1 yanls motor parametrelerini kontrol ediniz
(hizlanarak Motor isletimi sirasinda ¢ok ¢cabuk | Motor stop ettikten sonra tekrar
caligirken) calistyor calistyor
Motorda diisiik Sebeke voltaji ¢ok diisiik sebeke enerjisini kontrol edin
hizdayken agir1 Ataletin yiik momenti degeri ¢cok Uygun gii¢ tiiketimli frenleme
akim var biiyiik ekipmani kullanin
(yavaslayarak Motor parametre ayarlar1 yanlis motor parametrelerini kontrol ediniz
calisirken) Yavaglama siiresi ¢ok kisa Yavaslama siiresini uzatin
Motorda diisiik Motor isletimi sirasinda yiik aniden | Ani yiik degisiminin frekansini ve
hizdayken asir1 degisiyor genligini diisiiriin
akim var (sabit Motor parametre ayarlar1 yanlis motor parametrelerini kontrol ediniz
hizda calisirken)
31 encoder arizasi encoder baglantis1 dogru degil kablolamanin dogru olup
olmadigini kontrol ediniz
encoderdan sinyal cikist yok encoderin hasarli olmadigini ve
kablolarin dogru baglandigini
kontrol edin
encoder kablosu kopmus kabloyu degistirin vey onarin
Fonksiyon kodu ayar1 normal degil | encoder yoniinii degistirin
32 Motor Motor durdugunda akim akis1 etkin | Senkronize motorda kayma durumu
durdugunda akim | bir bicimde kesilmiyor var
devam ediyor Profesyonel personelden bakim
yapmalarini isteyin
33 Caligsma sirasinda | Calisma sirasinda hiz tersine Harici yiikiin aniden degisip
hiz tersine doniiyor degismedigini kontrol edin
doniiyor encoder motor faz sirasina uymuyor | Motorun veya encodernin faz
strasini degistirin
Motor baslangicta ters yonde Akim siirlamasi ¢ok diisiik veya
doniiyor ve akim sinir degerine motor uygun degil
ulasiyor
34 Motor Fren gevsemis ve asansor kayiryor Freni kontrol edin
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durdugunda hiz
sifira diigsmiiyor

encoderde parazit var veya encoder
gevsemis

encodery1 sabitleyin ve paraziti
ortadan kaldirin

35 Motorun faz Motorun kablosu ters baglanmis Kabloyu dogru baglayin veya
sirasi yanlis parametreleri dogru ayarlayin
Ayni1 yonde asir1 | Senkronize motor uyarilma Motoru kontrol edin
36 hiz (izin verilen | kaybinda kontrolden ¢ikiyor
maksimum hiz Senkronize motorun ag1y1 otomatik- | Otomatik-6grenmeyi tekrarlayin
dahilinde) ogrenmesi dogru degil
encoderin parametre ayari yanlig encoder dongiisiinii kontrol edin
veya parazitli
Ileri yonde yiik ¢ok biiyiik veya yiik | Yiikiin aniden degismesinin harici
aniden degisiyor sebeplerini kontrol edin
37 Ters yonde asir1 | Senkronize motor uyarilma Motoru kontrol edin
hiz (izin verilen | kaybinda kontrolden cikiyor
maksimum hiz Senkronize motorun ag1y1 otomatik- | Otomatik-6grenmeyi tekrarlayin
dahilinde) ogrenmesi dogru degil
encodernin parametre ayari yanlis encoder dongiisiinii kontrol edin
veya parazitli
Ters yonde yiik ¢ok biiyiik veya yiik | Yiikiin aniden degigsmesinin harici
aniden degisiyor sebeplerini kontrol edin
38 UVW encoder encoder kablolamasinda sorun var Kablolamay1 kontrol edin veya
faz siras1 yanls veya bir parametre ayari yanlis parametreyi degistirin
39 encoder iletisimi | encoder arizali encodernin kablolamasini kontrol
arizali edin ve encodernin otomatik-
O0grenmesini tekrarlayin
40 abc asir1 akim Motor tek fazi topraga kisa devre Motoru ve ¢ikis hatti dongiisiinii
yapiyor kontrol edin
(3-faz anlik encoder arizali encoderda hasar olmadigini ve
deger) kablolamanin dogru oldugunu
kontrol edin
Siiriis paneli test dongiisii arizali Siiriis panelini degistirin
41 Fren dedektorii Cikis rolesi caligmiyor Role kontrol devresini kontrol edin
arizal Role calistiginda fren serbest Fren gii¢ hattinin gevsek veya
kalmiyor kopuk olmadigini kontrol edin
Geri besleme elemani sinyali Geri besleme elemanini ayarlayin
almiyor
42 Giriste asiri- Gelen voltaj ¢ok yliksek sebeke enerjisini kontrol edin
voltaj Baglama gii¢ kaynaginin voltaj Profesyonel personelden bakim
tespit devresinde sorun var yapmalarini isteyin
43 UVvw encoder kablo dongiisiinde sorun Terminal gevsemis veya hatta hasar
encodersinda var veya kopma var
kablo kopmus
44 Bekleme
(Standby)
45 encoder Senkronize motor encoder agisini encodernin otomatik-6grenmesini
otomatik- O0grenmiyor gerceklestirin
otomatik
o0grenmeyi
yapmiyor
46 Cikista asirt akim | Asirt yilkk durumu ¢ok uzun Eger calisma sirasinda bir siire

siirdiigiinde, yiik biiytidiikce siire
kisaliyor.

calistiktan sonra yine stop ederse,
yiikiin izin verilen aralikta olup
olmadigini kontrol edin.
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(etkin deger)

Motor bloke olmus

Motoru veya freni kontrol edin

Motor bobini kisa devre

Motoru kontrol edin

Cikis kisa devre yapmus

Kablolamay1 veya motoru kontrol
edin

47 Sin cos encoder | encoder arizali veya baglantisi encoderi ve kablolarin1 kontrol edin
arizal yanlis
48 Giris faz kaybi Giris taraf1 voltaji anormal Sebeke voltajini kontrol edin
Giris voltajinda faz kaybi var
Giris taraf1 terminali gevsemis Giris taraf1 terminal baglantisim
kontrol edin
49 Asirt hiz encoder parametre ayar1 yanlis veya | encoderin yoniinii kontrol edin
korumast parazitli
(maksimum hiz Ani yiik degisimi Yiikiin aniden degismesinin harici
koruma sinirini sebeplerini kontrol edin
as1yor) Asir1 hiz korumasi parametre ayari | Parametreyi kontrol edin
yanlig
50 Motor ytiksek Sebeke voltaji ¢cok diisiik sebeke enerjisini kontrol edin
hizlarda agin Yiik motorun isletimi sirasinda Ani yiik degiminin frekans ve
akima sahip aniden degisiyor genligini azaltin
Motor parametre ayarlar1 yanlis motor parametrelerini kontrol ediniz
encoder parametre ayar1 yanlis veya | encoderin yoniinii kontrol edin
parazitli
51 Topraklama Kablolama yanlig Kullanici kilavuzundaki talimatlar
korumasi dogrultusunda yanlis kablolamay1
diizeltin
Motor normal degil Motoru degistirin ve ilk 6nce
topraga karsi yalitimi test edin
Invertor ¢ikis tarafi topraga cok Profesyonel personelden bakim
fazla akim akitiyor yapmalarini isteyin
52 Kapasitor eskimis | Invertor kapasitorii eskimis Profesyonel personelden bakim
yapmalarini isteyin
53 Harici ariza Harici devre girisi ariza sinyali Harici arizanin sebebini kontrol
veriyor edin
54 Cikis dengesiz Invertor ¢ikis tarafinin kablolamas1 | Invertor cikis tarafindaki kablolart
sorunlu, topraklamasi eksik veya kontrol edin. Eksik olan
kablosu kopuk topraklamay1 ve kopuk kabloyu
isletim uygulamalarina uygun
olarak diizeltin.
Motor 3-faz1 dengesiz Motoru kontrol edin
55 Parametre Parametre ayarlar1 yanls Invertor’iin parametrelerini
ayarlart yanlig degistirin
56 Akim sensOrii Siiriis panelinin donanimi arizali Profesyonel personelden bakim
arizali yapmalarini isteyin
57 Fren direnci kisa | Harici fren direnci kisa devre Fren direnci kablolarini kontrol edin
devre yapmis yapmis
58 Akimin anlik Ia, Ib, Ic calismadiginda, 3-faz Profesyonel personelden bakim
degeri ¢ok akimin anlik degeri ¢ok yiiksek ve | yapmalarin isteyin
yiiksek alarm devreye giriyor
61 IGBT Kisa devre | Devrede kisa devre var Motorda veya cikis kablolarinda
korumas1 kisa devre var m1 kontrol edin.
63 Calisirken voltaj | Gii¢ kapasitesinden dolayr calisma | Gii¢ kapasitesini kontrol edin
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diistiyor

sirasinda voltaj girisi diisiiyor

Inventordeki sarj rolesi hasarl

Profesyonel personelden bakim
yapmalarini isteyin

64 asir1 akim 40-46 hatalarinda yaptiginiz 40-46 hatalarinda yaptiginiz
islemleri tekrarlayin islemleri tekrarlayin
65 asir1 akim 40-46 hatalarinda yaptiginiz 40-46 hatalarinda yaptiginiz

islemleri tekrarlayin

islemleri tekrarlayin

8.2 Ariza tanimlama stireci

Bazi durumlarda, sistem bagslatildidinda invertérin veya motorun igletimi parametre
ayarlarindaki veya kablo baglantisindaki hatalardan dolayi ayarlandigi bigimle uyumlu
olmayabilir. Bu durumda litfen bu bélimdeki ariza tanimlama slrecine basvurarak sorunu
analiz edin ve dikkate alin.
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